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Unidades de control en el compartimento del motor

Cuadro sinóptico de las unidades de control
1 - Unidad de control de 

ABS -J104-

� Lugar de 
posicionamiento 
→ capítulo

� Dotación de 
conectores → capítulo

� Descripción de señales 
→ capítulo

2 - Unidad de control del 
motor -J623-

� Lugar de 
posicionamiento 
→ capítulo

� Dotación de 
conectores de 121 vías 
→ capítulo

� Dotación de 
conectores de 154 vías 
→ capítulo

Unidad de control de ABS -
J104-

Lugar de posicionamiento:

En el compartimento del motor, a la 
izquierda -flecha-

Volver al cuadro sinóptico → ancla
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Dotación de conectores:
A - Unidad de control de 

ABS -J104-

Conector:

B - Conector de 38 
contactos -T38-

Volver al cuadro 
sinóptico → ancla

Descripción de señales:
B - Conector de 38 

contactos -T38-

Descripción de señales:
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1 - Alimentación (30a)

2 - Libre

3 - Unidad de control para 
vigilancia de presión de 
neumáticos -J502-

4 - Conmutador del 
sistema de regulación 
antipatinaje en 
aceleración -E132-

5 - Libre

6 - Sensor de revoluciones 
de la rueda delantera 
derecha -G45-

7 - Libre

8 - Conmutador de pedal 
de freno -F47-

9 - Libre

10 - Libre

11 - Unidad de control en el 
cuadro de instrumentos 
-J285-

12 - Libre

13 - Masa (31)

14 - Can-Low

15 - Unidad de control para 
vigilancia de presión de 
neumáticos -J502-

16 - Unidad de control en el 
cuadro de instrumentos 
-J285-

17 - Libre

18 - Sensor de revoluciones de la rueda delantera derecha -G45-

19 - Sensor de revoluciones de la rueda trasera derecha -G44-

20 - Sensor de revoluciones de la rueda trasera izquierda -G46-

21 - Libre

22 - Sensor de revoluciones de la rueda delantera izquierda -G47-

23 - Libre

24 - Unidad de sensores ESP -G419-

25 - Alimentación (30a)

26 - Can-High

27 - Unidad de control para vigilancia de presión de neumáticos -J502-

28 - Unidad de control para vigilancia de presión de neumáticos -J502-

29 - Unidad de sensores ESP -G419-

30 - Conmutador de luces de freno -F-

31 - Sensor de revoluciones de la rueda trasera derecha -G44-

32 - Alimentación (15a)

33 - Sensor de revoluciones de la rueda trasera izquierda -G46-

34 - Sensor de revoluciones de la rueda delantera izquierda -G47-

35 - Libre

36 - Unidad de control para Servotronic -J236-

 - Unidad de control para regulación techo corredizo -J245-

37 - Unidad de sensores ESP -G419-

38 - Masa (31)

Volver al cuadro sinóptico → ancla
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Unidad de control del motor -
J623-

Lugar de posicionamiento:

En la caja de aguas, a la izquierda -flecha-

Volver al cuadro sinóptico → ancla

Dotación de conectores:
A - Unidad de control del 

motor -J623-

� Motores ALZ y CFMA

Conectores:

B - Conector, de 81 
contactos -T121-

C - Conector, de 40 
contactos -T121-

Volver al cuadro 
sinóptico → ancla

Dotación de conectores:
A - Unidad de control del 

motor -J623-

�
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Motores BWE, 
CAGA, CAGC, 
CAHA, CDHA, 
CDHB, CDND, 
CGLB, CJCA y 
CJCC

Conectores:

B - Conector, 94 contactos 
-T94-

C - Conector, 60 contactos 
-T60-

Volver al cuadro 
sinóptico → ancla
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